Application : mesure d’un circuit RC de couplage (passe-haut)

Soit le circuit :
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a- Formule littérale du signal Uz(t) et VValeur de toutes ses composantes a fo = 30 kHz.

V.., =10V
u,(t) = U sinwt
R, =22 kW
R,=15kwW
C=18nF

Nous avons deux sources de tension, nous allons donc utiliser la superposition :

U1 (t)=0
Le circuit devient
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en continue |Zc; - « et donc C = circuit ouvert
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Le circuit devient :
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Le signal a la sortie est donc composé d’une composante continue et d’une composante alternative comme

suite :
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Avec H(jw) = —— avec R,y = ——— = 8.9 kQ
Et donc
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avec 0p = Wp = 1/R Cet doncf, =1, = 1/27TR C~ 9.93 kHz = 10 kHz
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Up(t) = 0.4V, + . 2sin (an t + (90° _ Arctg (f /f )))
p

1+ (f /fp)z

pour f = f, = 30KHz U,(t) = 4 + 1.9sin(188.5 103t + 18.4°)

Tracer le diagramme de Bode asymptotique en amplitude et en phase de H(jow) sur un papier lin-log.
L’échelle sera choisie de maniére appropriée, afin que la courbe occupe I’espace disponible.
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Résultat de simulations :

Simulation « Transient »
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Simulation « ac »

u2

—.ac dec 10 100 1Meg -

% TP2_transient =] .E-
0dB—r—e i 90° =
-4dB 81°
-8dB 72°
-12dB. 63°
|| F16dB 54° m
-20dB: 45°
-24dB 36°
-28dB. 27°
-32dB 18°
-36dB: 9°
-40dB ............... Siiaaisand 00
100Hz 10KHz 100 1MHz
_ [yTPthransiem
4: TP2_transient Cursor 1
V(u2)

Freq:| 97855462KHz | Mag:| 30817438 @
Phase: 45.434132° O
Group Delay: |  8.1978824ps

Cursor 2
V(u2)
Freq:| 29.838806KHz | Mag: | -46734785mdB @
Phase: 18.53939° @]
Group Delay: @
Ratio (Cursor2 / Cursor1)
Freq:| 20.05326KHz | Mag: 2.6143951dB
Phase: -26.894741°
Group Delay: -6.5538908us




